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If 'invention concerne une a;achine flottante pour la 
transformation d*6norgie hydraulique en gnergie utile # notam- 
ment sous forme Slectrique ou h l*6tat de fluide sous pres- 
sion, 

5 Les machines de ce genre sent destinees ^ etre amar- 

r6e5 au bord d'un cours d'eau et/ou h un ou plusietirs piliers 
plantSs dans le lit du fleuve,. de maniSre SL recueillir l"6ner** 
gie hydraulique au fil de l*eau, en particulier dans les lieux 
dSmunis d* infrastructure tels ceux qu*on rencontre en Afrique, 

10 Ces machines comprennent au mo ins une roue munie de 

pales mont§e en rotation sur un bSti pour entratner une g$n§— 
ratrice, Elles sont amarrSes de fa9on que leur axe longitudi- 
nal reste sensiblement parall^le au courant de fayon que la 
puissance recueillie soit optlmale*. 

15 Les machines connues pr§sentent cependant divers 

inconvenient s. Si la Vitesse du courant varie, la puissance 
fournie par la g§n6ratrice varie corr€lativement d*une fagon 
imprevisible pour I'utilisateur . De toute fagon^ quand 1*6- 
nergie cbnsomm6e n'est pas suf f isamraent importante, 11 est 

20 n^cessaire de charger artif iciellement la gSn5ratrice pour 
accorder la puissance qu'elle fournit I la puissance consom- 
m§e. A d^faut, la frequence du covirant dSlivr§ ne serait pas 
constante . 

Par ail leur S/ le dispositif d'amarrage, qui doit 
25 donner S la machine une position bien d§f inie par rapport au 
courant, est relativement complexe, et du fait de son immo- 
bilit§, tend S amasser les d§bris ou vegetations flottantes 
amends par le courant, ce qui est un grave inconvenient^ en 
particulier en Afrique. 
30 Le but de 1' invention est de remSdier 3 ces inconvS- 

nients en r^alisant une machine flottante pour la transfor- 
mation d'Snergie hydraulique capable de fournir h la sortie 
de sa g^nSratrice une puissance adapt^e ^ la puissance utile 
demand^e quelles que soient les variations de celle-ci ou de 
35 la Vitesse du courant, qui puisse etre amarr§e de fagon 
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simple et qui n'amasse pas Xes corps flottants. 

I, 'invention vise une machine flottante pour la trans- 
formation de I'^nergie d'un courant hydraulique en §nergie 
utile r comprenant un bati portant au moins une roue munie de 
5 pales mont^e rotativement sur ce bSti, baignant en par tie 
dans le courant et destin€e h entralner un recepteur mgca- 
nique tel gu'une g§n6ratrlce ou une pompe et des rooyens de 
liaison du bSti h I'line au moins des rives- 

Suivant 1 'invention, cette machine est caract6risSe 
10 en ce qu'elle comprend des moyens lui assurant une directi- 
vity propre par rapport au couirant et des moyens pour faire 
varier 1 'orientation par rapport au bSti, de la traction 
exerc^e par les moyens de liaison. 

La machine flottante prend d'elle-in^e une orienta- 
ls tion d^terminge par rapport au courant grSce aux moyens lui 
assurant une directivity propre • Cette orientation correspond 
a une certaine puissance utile produite par la machine, compte 
tenu de I'inclinaison des pales de sa roue par rapport au 
courant. 

20 Pour faire varier la puissance utile, on modifie' 

1 'orientation par rapport au bSti, de la traction exercee 
par les moyens de liaison^ Cette modification influe sur 
1 'orientation de la machine par rapport au courant, ha va- 
riation qui en xesulte quant ^ I'inclinaison des pales par 

25 rapport au courant, determine la variation de puissance 
utile recherch^e. 

I.a puissance utile peut varier entre la puissance 
maximale possible compte tenu de la Vitesse du courant et 
des caractSristiques de la roue et de la g^nSratrice, et 

30 une puissance tres faible correspondant au cas oil les pales 
sont quasiment dans le sens de 1 '^coulement. 

Contrairement aux machines connues, pour lescpielles 
il fallait pr^voir un amarrage complexe immobilisant la ma- 
chine, 1' invention conduit B. pr6voir un amarrage simple et 

35 leger qui permette la mobilite de la machine par rapport au 
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cour ant . 

Compte tenu de sa mobllite et de la simplicity de 
son syst^me d'amarrage, la machine conforme S 1' invention 
n*a pas tendance k amaj^ser les corps flottants awienes par 
5 le courant- 

D'autres particular itSs et avantages de 1* invention 
ressortiront encore de la description ci-aprSs. 

Airjc dessins annexes, donnas S titre d' examples non 
limit at if s ; 

10 - la figure 1 est une vue de la machine flottante 

en elevation lat^rale ; 

- la figure 2 est une vue de dessus de. la machine 
de la figure 1, les roues mnnies de pales §tant vues en 
coupe selon le plan II-II de la figure 1 5 

15 - la figure 3 est une vue en perspective des roues 

iRunies de pales dans la position qu'elles occupent en service 

* la figure 4 est une vue d*un detail de la figure 
2, jnontrant le dispositif d'accrochage ; 

- la figure 5 est une vue en coupe selon le plan 
20 V-V de la figure 4 ? 

- la figure 6 est une vue du schema Slectriqiie de 
coiomande du servo-moteur du dispositif d'accrochage y 

- les figures 7 et 8 reprSsentent sch^atiquement 
deux modes d'amarrage de la machine des figures 1^6; 

25 - la figure 9 est une vue en 61^vation latSrale, 

avec arrachement, d'une seconde realisation de la machine 
f lot t ante ; 

- la figure 10 est une vue en €lSvation lat6rale 
de la machine de la figure 9 ; 

30 - la figure 11 repr^sente sch§matiquement un mode 

d*amarrage de la machine des figures 9 et 10 ; 

- la figure 12 est une vue partielle d'une va- 
riante de realisation de la machine des figures 9 11 ; 

- la figure 13 represents sch€matiqument un mode 
35 d'amarrage de la machine de la figure 12 ? 
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- la figure 14 est une vue schema-bique d*une variante 
de realisation de la machine des figures 12 et 13, et de son 
mode d'amarrage ; 

- la figure 15 est une vue sch^mtique mctntrardv une trofsdjenB 
5 realisation de la maclune flottante, et son mode d'amarrage ; et 

- la figure 16 est toe vue partleUe d*une ^a^iianbe ds reaiisa- 
tion de la figure 2, en coupe salon II— II de la figure 1* 

Dans la realisation des figuires 1 a. 7» la machine 
flottante eomprend un bati 1 fi>rme de demz longerons assembles 
10 au moyen de croisillonsj et deux roiaes eoas:iales 2a, 2b monte^ 
en rotation snr le bati 1 et mui&ios de pales droites 3* 

Chaque roue 2a , ou 2b (figure 2) conrprend uh tube 
central 4 sur lequel les pales 3 sont fixees radialeiHent- Be 
preference, le tube est l^g&rement ^vase h partir du bati 1 
15 vers I'exterieur. 

Entre les pales 3 consecutives sont fixes de fagon 
etanche des elements de caisson 6 comprenant un secteur cyliDi=» 
drique 6a terroine d*un c6t^ par un secteur tronconique 6b et 
de 1 'autre par im secteur de disque 6c. (figure 3)* L'ensemble 
20 des elements 6 delimite aveo le tube 4 un noyau annulaire csreux 
etanche 7 subdivise en bandes par les pales 3 qui, on le rap— 
pelle^ s'etendent jusqu ' au . tube 4 . 

L* extremity du noyau 7 ad^acente au bati 1 est fermee 
par les secteur s de disques 6je et son autre extremity par les 
25 secteurs tronconiques 6b. 

Le noyau 7 des roues 2a, 2b, en service rempli d*air, 
assure en partie la flottabilite de la machine. Le tube 4, ies 
pales 3 et les elements 6 peuvent avantageusement etre reali- 
ses en panne aux composites comprenant une coiiche de mousse de 
30 polyiire thane inseree entre deux feuilles de tissu de verre 
impregne de polyester. 

Comme le montre la figure 3, les roues 2 ont une 
orientation angulaire relative telle que leurs pales soient 
deux a deux en prolongement I'une de l*autre. 
35 En outre, une pale 3 sur deux de la roue 2a porte 
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un volet cirticuie trap§zoIdal 10* Plus pr^cis^mer/c. les 
volets 10 sont articulgs par leur grande base au bord radial 
adjacent au bStl 1 des pales 3 qui les portent. 

Les volets 10, dont la largour est un peu sup^rieure 
a la distance s€parant les roues 2a, 2b, sont mobiles entre 
une position dans laquelle ils sont appuy^s sur le bord de 
la pale 3 correspondante de la roue 2b et assurent ainsi une 
continuity entre les pales 3 en regard, et une position dans 
laquelle ils sont replies contre la roue 2a, et diriggs vers 
le bas quand la pale 3 qui les porte est dirigge vers I'aval, 

Les deux roues 2a, 2b sont fixges chacune H I'une 
des entrSes oppos§es 8 d'un ensemble chassis-pont 9 fixS 
sur le bati 1 et dont la sortie est coupl6e a un alternateur 
monte en aval de l^axe des roues 2a, 2b relativement au sens 
du courant symbolise par la flSche C. 

L' ensemble chSssis-pont 9 peut avantageusement ©tre 
r^alisg a partir des pieces dgtachSes correspondantes d^un 
tracteur agricole, les rapports de dSmultipllcation et le 
couple transmissible de ce type de v^hicule correspondant 
bien a 1 'application pr^vue dans le cadre de 1' invention. 

De preference, 1 'alternateur 11 est sur^levg par 
rapport a 1' ensemble chSssis-pont 9 de manidre a le preser- 
ver des projections d'eau. 

Conformgment 3 1 'invention, cette machine comprend 
des moyens lui assurant une directivity propre par rapport 
au courant. 

Ces moyens comprennent une roue auxiliaire 12 bai- 
gnant en par tie dans le courant. 

La roue auxiliaire 12 est montSe en rotation libre 
dans une chape 13 fix^e verticalement a I'extrgmita aval du 
bati 1. Cette roue 12 est r^alisSe sous la forme d'un bloc 
cylindrique en polystyrene expanse presentant des aspgrit^s 
I4(telles que des nervures) sur sa surface lat^rale et en- 
duit d*une couche de resine assurant son Stancheite. Alnsi, 
la roue 12, trfes leg^re, coopfexe avec les roues 2a, 2b pour donner 
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a la machine sa f lottabilit© et son assiette dans le courant 
C, tandis que les asp6rit6s 14 favor isent la rotation de la 
roue 12 au gri du courant. 

En service, le bSti 1 est reli^ ^ un point fixe tel 
5 qu'un point d'amarrage 16 sur la rive 17 du cours d'eau 18 
sur lequel flotte la machine (figure 7) - 

lies moyens as sur ant cette liaison comprennent au 
moins un cSble 19 et un dispositif d'accrochage 21 montS sur 
le bSti 1 de la machine. Le cSble 19 est avantageusement cons- 
10 titu§ d'une gaine lui assurant sa resistance mScanique^ et de 
quatre fils electriques montSs avec Isolation I'intSrieur 
de la gaine pour relier les troxs phases et la masse de I'al** 
ternateur 11 3 la rive 17, 

Selon une peirticularit^ Importante de 1* invention, 
15 la machine comprend des moyens pour faire varier 1' orienta- 
tion, par rapport au bSti 1, de la traction exerc§e par le 
cSble 19, 

Dans I'exemple represents, ces moyens font pairtie 
du dispositif d'accrochage 21 (figures 2, 4 et 5), 

20 Ce dispositif (figures 4 et 5) comprend un crochet 

22 fix§ ^ un chariot 23 dont le corps est realist ^ partir 
d'un 616ment de profile en U« Le chariot 23 est monte h cou- 
lisse sur un rail 24 realise a partir d'un profile en U 
egalement, dont les ailes parall^les sent engagees entre 

25 celles du chariot 23 • Un tube de section carree 26 est soude 
longitudinalement h I'exterxeur de chaque aile du rail 24, 
tandis que chaque aile du chariot 23 porta deux galets 27 
d'axe perpendiculaire auxdites ailes et diriggs vers le 
rail 24 » Les tubes 26 et les galets 27 sont montes en appui 

30 mutuel de maniSre § empecher le chariot 23 de s*6carter du 
rail 24* 

Deux butees electriq^ues. 25, fixees de fa$on amovible, 
l*ixne au milieu, l»autre h l^extremite du rail 24 (figure 7), 
limitenfc les ^olutioos du chajdot 23 k 1 »une des molties du rail 24 • 
35 Un ecrou 28, fix§ au chariot 23, est engage sur une 



2487918 



7 

vis 29 montie en rotation dans le rail 24 et sensiblement 
aussi longue que lui. La vis 29 est solidaire en rotation 
de I'arbre de sortie d'nn servomoteur triphas^ 31; 

Le servomoteur 31 est" reli^ h I'alternateur 11 par 
ses trois fils de phase 32. Comme le montre la figure 6, 
deux de ces fils 32 traversent un contmutateur 33 comprenant 
trois entries de commande 34, 35, 36. Selon que son entree 
34 ou son entrge 36 est aliment^e, le commutateur 33 assure 
la connexion directe ou au contraxre la connexion croisSe 
des fils 32, de manidre S donner au moteur 31 l»un ou I'au- 
tre sens de rotation. Si c'est l»entr6e 35 qui est en ser- 
vice, le courant est interrompu dans les fils 32. lies en- 
tries 34 36 du commutateur sont relives chacune h 1 'une 
des sorties d'un comparateur 37 lui-meme reliS 3 la sortie 
d'un fr^quencemStre 38 branch^ sur I'alternateur 11. Selon 
que la frequence du courant fournie par 1 ' alternateur 11 
et mesur§e par le fr^quencemdtre 38 est sup§rieure ou inf 
rieure Sl une valeur de rgf^rence, le comparateur 37 alimente 
I'une ou 1» autre des entrSes 34 ou 35 du commutateur 33. 

La machine qui vient d'etre d^crite fonctionne de la 
fagon suivante s 

La machine €tant Installge dans le courant C, ses 
roues 2a, 2b et 12 sont entraln^es en rotation par le coureatb 
C, et les roues 2a, 2b entralnent I'alternateur 11 qui four- 
nit I'SlectricitS a 1 ■utilisation situ^e sur la terre ferme, 

Quand la pale 3 qui le porte est dirigee vers I'amont 
et va bientet entrer dans le courant C, chaque volet 10 est 
rabattu vers le haut contre le b5ti 1. Des qu»il pent gchap- 
per au btti 1, le volet 10 tombe dans son autre position 
contre la pale 3 correspondante de la roue 2b. Quand les 
deux pales 3 ainsi reli§es par le volet 10 p§n§trent dans 
I'eau, le courant C plaque le volet ID dans cette position. 
Le volet 10 reprend par gravity sa position rabattue ini- 
tiale quand les deux pales 3 sortent de I'eau. 

Le volet 10 constitue non seulement une surface 
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active suppl§wientaire pour capter l*energxe hydraulaque ^ 
mals renforce en out:re I'efficacite des pales 3 en empg- 
chant un courant de fuite de s'gtablir entre les roues 
2a, 2b. 

La machine est installi§e dans le courant C avec le 
crochet 22 du chariot 23 d^cal^ en. direction oppos^e ^ la 
rive 17 par rapport S I'axe longitudinal de la machine- 
Ii'^quilibre dd la fo-ce de traction sur le cable 19, des 
forces hydrodynamiques sur les roues 2a et 2b, ainsi que 
de la force hydrodynamique sur la roue auKlllaire 12 n"est 
atteint que pour une certaine obliquity du cSble 19 par 
rapport au courant C et pour une obliquity encore plus 
grande de l*axe longitudinal de la inachlne par rapport an 
courant C- 

Dans cette position, le centre d" application G des 
efforts hydrodynaialgues sur la machine est situS dans le 
prolongement du cable 19- 

Cette obliquity de la machine par rapport au cou- 
rant C d^teirmine la puissance nominale que la machine peut 
produire compte tenu de 1 •angle d' incidence du courant C sur 
les pales droites 3,. 

Si cette puissance correspond S la puissance utile 
demand^e, la fr€quence mesur§e par le frequencem&tre 38 est 
correcte et le comparateur 37 commande le maintien a 1* ar- 
ret du moteur 31- 

Si par centre cette puissance est trop importante, la 
machine tend a s'emballer et la frequence mesurSe par le fre- 
quencemetre 38 est trop Slevge de sorte que le comparateur 38 
commande la march© du moteur 31 dans le sens de 1 • gloignement 
du chariot 23 par rapport a i'axe longitudinal de la machine. 

Ce dgplacement du chariot 23 provoque ^ la fois une 
augmentation de I'obliquite de la machine par rapport au 
cable 19, et une augmentation de I'obliquite du cSble 19 par 
rapport au courant C. L' angle d' incidence du courant C sur 
les pales 3 devient plus aigu, la puissance produite diminue- 
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Quand la frequence est revenue a la valeur voulue, le compa- 
rateur 37 commande l"arr§t du moteur 31* 

On cotnprend que si au contraire, la puissance pro- 
dulte est trop faible, le moteur 31 rapproche le chariot 23 
5 de I'axe longitudinal de la machine jusqu'^ ce que le regime 
de rotation de 1 'alter nateur 11 reprenne sa valeur nominale^ 
Ce mouvement du chariot 33 entralne a la fois une diminution 
de l^oblicfuitg de la machine par rapport au cSble 19, et du 
cSble 19 par rapport au courant C. 
10 La machine peut sans di£ficult§ fonctionner une fois 

amarrge a 1 "autre berge (non representee)* II suffit d*in- 
verser le branchement du comparateur 37 sur les entries 34 et 
36 du commutateur 33, et de mettre le chariot 23 dans une 
position initiale situSe de 1* autre cdtS de I'axe longitu- 
15 dinal de la machine . Oaa devra ^galament d^placer les but^«s 
25 pour Umiterle deplacemenb ^ clhadofc 23 a I'autre moi-tie du rail 24* 
Comme on I'a vu, I'iainarrage par cSble unique 19 et 
le dispositif d'accrochage 21, en mSme temps qu'ils modi- 
fient 1 ' orientation de la machine par rapport au courant C 
20 de fagon a permettre une variation de puissance, permettent 
en outre la dSrive de la machine par rapport au courant. La 
machine est ainsi rendue capable de s'^carter spontan^ment 
de la rive 17. 

Ces moyens de derive sont tres avantageux dans le 
25 cas de fleuves trds larges, ou de fleuves navigables» 

La variante reprSsentSe a la figure 8 , qui ne com- 
prend pas les moyens de derive, est au contraire avantageuse 
dans le cas de fleuves Stroits ou non navigables, ou si l*on 
dispose d*un point d'ancrage tel qu'un pilier plants dans le 
30 lit du fleuve. 

Dans cette variante, la machine est relive a chacune 
des berges 17a, 17b par un c5ble l9c ou 19d* L' ensemble de 
la machine, y compris le dispositif d'accrochage 21, est 
identique a I'exemple d€crit en reference aux figures 1 a 7» 
35 Plus le crochet 22 est §loign© de l*axe longitudinal 
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de la machine, plus la machine est inclinee par rapport au 
courant C, et plus la puissance nominale de la machine est 
faible. 

It'avantage de oette disposition est de permettre 
5 1 'installation de la machine au milieu du cours d*eau 18, 
la oil le courant C es-fc -febeoriquomenii le plus for-t. 

Dans les machines dScrites jusqu'lci, I'organe plon- 
geant dans le courant, k savoir la roue auxxliaire 12, est 
mont6 libra sur le bati 1, et ne concourt done pas a la pro- 

10 duction d'energie utile*. 

Dans I'exemple de realisation repr^sent^ aux figures 
9 el 11, il a au contraire 6t§ recherch§ que toutes les par- 
ties de la machine baignant dans le courant C soient produc- 
trices d*§nergie. 

15 Cette machine comprend un bSti en H 40 dont les jam- 

bes parall^les, r€alis^es 3 partir de profiles en U, forment 
deux paires de brancards 4 la, 4 lb. Un axe 44 est mont§ en 
rotation entre chaque paire de brancards 4 la, 41b et porte 
rigidement une roue 42 munie de pales h§llcoIdales 43, de 

20 hauteur relativement faible et de section asym^trique. En 
effet, ces pales 43 ont leur versant amont plus abrupt que 
leur versant aval quand el les baignent en service dans le 
courant C. 

lies deux roues 42 sent identiques. Cependant, au 
25 sens de 1 * invention la roue 42 amont const! tue la roue 
munie de pales tandis que la roue 42 aval constitue I'or— 
gane baignant dans le courant. 

Selon une particularity de 1 'invention, chaque 
roue 42 comprend deux flasques clrculaires d'extr^mitS 45 
30 fix^s sur I'arbre 44 r€alis6 en acier xnoxydable. I*es flas- 
ques 45 sont realises en panneau composite du genre d6cr it 
plus haut pour les pales 3 des roues 2a, 2b* La roue 42 
comprend €galement une feuille de mater iau stratifie 46 
roul§e autour des flasques 45 et f ixSe E ceux--ci par collage 
35 ou autre. Les pales 43 sont appliquges sur la feuille 46 
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selon la technique du lamellg - coll§ puie enrobtes <i*une 
couche de mat^riau stratifi§ d€p05€ par projection. 

Les axes 44 portent chacun une couronne dent^e 47 
interpos^e entre la roue 42 et le brancard 4 lb- Chaque cou- 
ronne 47 cooper e avec un pignon conique 48. Les pignons 48 
sont fix§s a l'extr§niit6 des deux arbres d*entr§e opposiSs 
49 d'un multiplicateur dont l*arbre de sortie 50^ perpen- 
diculaire aux arbres 49/ est accoupl6 a 1 * alternateur 11. 

Le rMucteur 51 et 1 » alternateur 11 sent fixes 
transversalement et en position centrale sur le bSti 40, 
tandis que les arbres 49 sont months en rotation dans le 
profile en U formant les brancards 41b» 

I»a machine est amarr§e au point 16 de la rive 17 
par I'intermediaire du cSble 19 et d'un dispositif d'accro- 
chage 52, analogue au dispositif 21 a cedL pres que les butees 25 
sonfc en pxincipe r^gLees axa deux extremites du rail 24 • 

Le dispositif 52 est fixS contre le brancard 41a 
dont l'extr6mit§ forme un angle obtusA avec les pales 43 
vues de dessus (figure 10) * 

La machine d6crite ci-*dessus fonctionne de la fa^on 
suivante, illustr§e par les trois positions PI, V2, P3 de 
la figure 11 i 

Les brancards 41a portant le dispositif d'accrochage 
52 sont du c6t§ de la rive 17* 

La machine ^tant en gquilibre hydrodynamique en po- 
sition P2, le cSble 19 a une certaine obliquity par rapport 
au courant C et I'axe longitudinal de la machine pr€sente 
une obllquitS contralre par rapport audit courant C. Le 
centre G d' application des forces hydrodynamiques est ali- 
gn€ avec le cable 19. 

Si la puissance utile fournie est trop importante 
le servomoteur 31 commande un mouvement du chariot 23 vers 
I'axe transversal mMlan de la machine^ de maniere § donner 
a la machine la position P3* L'obliquit§ de cette derniSre 
par rapport au courant C s'accentue tandis que celle du 
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cSble 19 diminue. La machine se rapproche de la rive 17 
et la puissance produite d§c!rolt: du fait de I'obliguitS 
accrue de la machine , mais aussi du fait de la lenteur du 
courant C a proximity de la berge* 
5 Si la puissance utile fournie est trop faible, le 

chariot 23 se rapproche de l"extr^mit€ du brancard 41 a^amaotfc 
et la machine s ' Scar te spontan^ent de la rive en r§duisant 
son obliquite par rapport au courant* Dans la position PI 
representee, I'axe longitudinal de: la machine est parall^le * 

10 au courant y de sorte que la puissance produite est itiaximale* 
It'un des avantages de cette realisation est aussi 
que la puissance maximale est produite quand la machine est 
dans sa position PI la plus €loign€e de la rive 17 • Cette 
realisation est done prefer Se dans le cas de courc d^eau oil 

15 le courant C est lent prSs d*ss rives 17* 

Par centre, cette Hiachine est spicifique S l^une des 
rives 17 du fleuve, compte tenu du sens de l'h€li.ce des i^aXes 
43. 

Selon une variante de cette realisation (figure 12} , 

20 les roues 42a sont 3 pales 43a droites^ et le disposltif 
d'accrochage 52a est transversal h la machine, et fix^ au:£ 
extr^mites de I'une des paires de brancards 41^^ 4 lb, qui 
sont prolonges h cet effet, 

Comme dans la realisation des figures 1^7, 1 'o- 

25 bliquite du cable 19 par rapport au courant C, et 1 "obliqui- 
te de I'axe longitudinal de la machine par rapport au cSble 
19 augmentent H me sure que la puissance utile fournie diniiaue , 
La possia>ion Q3 ( figure 13), dans laquelle I'ajce de la machine est 
aligne avec le cSble 19 coirrespond & la puissance utile 

30 maximale et la position Ql, dans laquelle les pales 42a 
sont presque dans le sens du courant C, correspond S une 
puissance reduite. Ba position Q2 est in termed iaire. 

Cette realisation peut etre avantageuse par rapport 
a la precedente si le courant prds de la rive 17 est relati- 

35 vement rapide, car les pales droites captent mieux i'energie 
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que les pales hdlxcoidales. En outre, les pales hglicoldales 
infltgent aux paliers des roues 42 de sSv6res contxaintes 
axiales qui sent beaucoup plus r€duxtes, voire nulles dans 
le cas des pales droites, 
5 Selon una variante de realisation representee a la 

figure 14, le dlspositif d'accrochage 52a est reraplac§ par 
un dispositif d'accrochage 52b permettant d'accrocher a 
l*extr6mit$ du brancard 41a un cSble 19a et a l*extrgmit§ 
du brancard 41b un c^le 19b, En tirant plus ou moxns sur 

10 I'un ou 1 'autre c^ble 19a ou 19b, on permet a la machine 
d'occuper des positions Rl, R2 ou R3 notaniment analogues 
aux positions Ql, Q2, Q3 de la figure 13, 

Le dispositif 52b peut coraprendre des moyens pour 
asservir cette position a la puissance demand§e« Ces moyens 

15 peuvent par exemple consister a relier les cables 19a et 

19b a un chariot tel que 23 et en les engageant chacun dans 
la gorge d'une poulie mont§e en rotation a l*ext.r^it§ cor- 
respondante du rail tel que 241 

Selon une autre realisation de l*ittventioa (fig.15), la mar- 

20 chine comprend un bati 61 articulS en son centre 62. Les 
deux demi-batis 61a, 61b ainsi definis portent chacun une 
roue 42a du genre des roues 42a pr§c^deiiiment d^crites. 
Chacune des roues est associ^e a un multiplicateur et a un 
alternateur respectif s (non represent§s) . 

25 I»e cable 19 est accroch^ en un point fixe 63 § I'une 

des extr§mit6s du demi-bSti 61a- Dn v§rin 64 qui rSgle I'o- 
rientation des demi-batis 61a, 61b I'un par rapport a 1 'autre 
est asservi a la puissance demand a la machine- 

Quand cette puissance est maximale, les axes des 

30 deux demi-batis sont align^s et la machine proche de la 
rive 17. Plus la puissance demandSe est faible, plus le 
demi-bati 61b est oblique par rapport au courant C, tandis 
que le cable 19 pr§sente une obliguit§ interm^diaire entre 
celle de I'axe du bati 61a et celle plus importante de I'axe 

35 du bati 61b. 
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Cette realisation est avantageuse si la machine doit 
etre amende sur son site d' utilisation par voie de terre car 
son articulation, manoeuvr^e cl I'aide du verin 64^ permet de 
lui faire suivre des courbes sans la soulever* 
5 I«es diff ^rentes realisations propos^es pour la ma- 

chine conforme 3 1* invention off rent de nombreux avantages* 
Un seul point d'amarrage et un.seul cSble suffisent en gene- 
ral pour la faire fonctionner, de sorte que les corps flot- 
tants n'ont pas tendance h s'y amasser- Si un corps flottant 
10 se presenter la machine l*enjambe en roulant dessus, car 
seules ses roues baignent dans le courant. 

Kn outre, la machine adapte d'elle-mSme la puissance 
gu'elle produit 5 la puissance demand§e, en se positionnant 
de fagon appropri^e dans le courant, ce qui constitue un 
15 facteur d • auto-stabilisation - 

Comme on l*a vu, 1* invention se prSte H de multiples 
applications, et, bien entendu, elle n'est pas limlt^e aux 
exemples dgcrits, auxguels de nombreixx am^nagements peuvent 
^tre apport^s, 

20 C*est ainsi que la roue auxiliaire pourrait $tre 

remplac§e par exemple par un organe tel qu'une derive, 

I,a regulation de vitesse pourrait @tre assur^e en 
modif iant le rapport de multiplication de la vitesse des 
roues , 1 • angle des pales , ou en f reinant 1 ' une des roues 

25 par rapport H 1" autre si un diff§rentiel est pr§vu entre 
les deux. 

La constitution des roues peut varier- lies roues 
peuvent ©tre constituees h partir d'une "citerne" etanche 
munie de pales soudees ou coll§es. Le volume de flottabi- 
30 lite peut aussi ©tre constitue par du polystyrene expanse. 

II peut ^tre constate dans certains cas que la 
difference de vitesse du courant de la berge vers le milieu 
du cours d'eau influe davantage sur la puissance produite 
que la variation d 'orientation de la machine par rapport au 
35 courant, dans le cas des roues S pales droites. II serait 
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alors possible dans le cadre de 1' invention d'inverser les 
effets de I'asservissement en provoquant 1 * glolgnement de la 
machine par rapport h la rive en vue d'auglnenter la puissance 
produite • 

5 Selon une variance de realisaliion avan-bagenise des 

figures 1 a 6, le tube 4 des roues 2a, 2b est supprime 
(figure 16). Ainsi, chaqtue element de caisson 6 forme avec 
la partie des pales 3 ^ui cloisonne le noyau annulaire 7, tine 
esp^ce de barque dont l*ouverture 107 est dirig^e vers I'axe 

10 de la roue 2^ ou 2b. Ces barq[Ues accol^es les unes aux autre s 
assurent la flottabilite de la roue 3 quand elles baignent 
dans I'eau. Quand chaque barque sort de I'eau par rotation 
de la roue, elle se vide automatiquement de I'eau qui y avait 
dventuel lament p^n^tr^ quand elle baignait dans l^eau, du 

15 fait d»un defaut d'etancheite quelconque. De prt^ference des 
gouttieres 108 sont amenag^es le long du bord des pales 3 le 
plus proche de l*axe des roues 2ay 2b de mani^re h conduire 
I'eau se vidant de la barque vers I'exterieur de la roue pour 
^viter que cette eau ne tombe dans une autre barque « La dis- 
20 tance de cette gouttifere h l*axe des roues 2a, 2b crott du 
bitti 1 vers 1 ' exterieur de la machine • 
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RBVEIgPICA T I O n B 

1. Machine flottante pour la transformation de 
I'gnergie d*VLn courant hydraulique en 6nergle utile, com- 
prenant un bSti (1, 40, 61) portant au moins une roue (2^, 
2h, 42, 42a) launie de pales (3, 43, 43a) mont^e rotative- 
ment sur ce bSti (1, 40, 61) baignant en partie clans ie cou- 
rant (C) et destin§e ^ entrainer an r^cepteur m^canique tel 
gu'une g^n^ratrice (11) ou une pompe et des moyens (19, 19a, 
i9b, I9c, I9d) de liaison du bSti (1, CO, 61) a l*ttne au 

mo ins des rives (17) , caractSris^e en ce que cette machine 
comprend des moyens (12, 42) r?.u± assurant une directivity 
propre par rapport au courant (C) st d<ss laojens {23. ^ 52, 
52a, 52fo) pour faire varier l*orientation par rapport a^is 
bati (1, 40,. 61} de la traction exercge par les iroyens d^ 
liaison (19, l9a, 19b)* 

2. Machine flottante conforxTae a la revendicatxon ^ 
caract^risge en ce que les moyens de liaison (19, 19a, 19b) 
sont am^nag^s pour permettre la derive de la machine par 
rapport au courant (C) . 

3. Machine flottante confonae a l^une des revendi- 
catioiis 1 ou 2, caractSris^e en ce que les moyens lui assu— 
rant une directivity -propre par rapport au coxirant compren— 
nent un organo (12, 42, 42a) plongeant dans I'eau en aval 
de la roue (2a, 2b, 42, 42a) munie de pales (3, 43, 43a} • 

4. Machine flottante conforme li la revendicatlon 3, 
caract^ris§e en ce que cet organe plongeamt dans i*eau est 
une secoHde roue munie de pales (12 ^ 42 ^ 42a) » 

5» Machine flottante conforme S la revendicatlon 4, 
caract§ris§e en ce que la seconde roue (42, 42a) munie de 
pales est identlqoe S la premidre et est €galement relive 
au recepteur m^canlque (11) . 

6. Machine flottante conforxEie a I'une des revendi- 
cations 1^4, caract§ris6e en ce qu'elle comprend deux 
roues coaxiales (2a ^ 2b) munies de pales (3), les deux roues 
{2a, 2b) etant fix6es aux deux arbres d' entree opposes (8) 
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d'un ensemble chassis-pont (9) dont la sortie est relive 
au r^cepteur mecanique (11). 

7. Machine flottante conforme a la revendication 6, 
caract^risee en ce q^ue certaines au moins des pales (3) de 

5 I'une des roues (2a) portent des volets articules (10) au 
bord de ces pales (3) adjacent au bati (1)^ chaque volet 
(10) ^tant mobile par rapport k la pale (3) h laquolle il 
est articule, entre une position dans laquelle il est 
dirig^ vers le bas quand la pale (3) est dirigee vers 

10 I'aval, et une position dans laquelle il est appuy^ sur la 
pale (3) correspondante de 1 'autre roue {2b) munie de pales 
(3), ces volets (10) etant destines k assurer la continuitil 
entre les pales (3) correspondante s des roues coaxiales 
(2a, 2b) quand ces pales (3) baignent dans le cours d'eau 

15 (18). 

8. Machine flottante conforme a I'une des revendi^ 
cations 1 a 7, caractexis^e en ce qu*elle est amarr^e a la 
rive par un seul cable de traction (19) ou par un ensemble 
de cables cin^matiquement equivalent h un seul cfible, 

20 9- Machine flottante conforme k la revendication 8, 

caracterisee en ce que ce cable (19) est attache k un cro- 
chet (22) monte sur un chariot (23) mobile le long d*un 
rail (24) fixe au bati (1, 40, 6l) de la machine. 

10. Machine flottante conforme k la revendication 
25 9, caracterisee en ce que les pales (3, 43a) sont droites 

et en ce que ce rail (24) est fixe sur la parti e amont du 
bati (1), sensiblement parall^lement k l*axe de la roue 
(2a, 2b) munie de pales (3, 43a). 

11. Machine flottante conforme k la revendication 9, 
30 caracterisee en ce que les pales (43) sont helicoxdales , et 

en ce que ce rail (24) est monte lat^ralement sur le bati 
de la machine. 

12» Machine flottante conforme k I'une des reven- 
dications 9 k 11, caracterisee en ce que la position du 
35 chariot (23) le long du rail (24) est asservie a la vitesse 
de rotation du recepteur mecanique (11) de manifere k main- 
tenir celle-ci constante. 
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, 13. Machine flottante nontoxme h I'une des reveu- 

dicaiiions 1 k 7, caract^risee en ce que la machine Bsi/ 
amarree a I'lme an isoins des rives (17) par deux odbles 
(19a, 19b), des moyens (32fo) etant prerus pour faire varier 
5 la longueur de I'un au moins de ces cables (l9a, 19b). 

14. Machine flottante conf orme h la revendicai>ion 
13, coracterisee en ce que les deux cables (I9a, 19b) sont 
ati>aches sensiblement en un meme point (16) de la rive (17), 
et en deux points espaces sur la machine flo-fctante. 

10 15. Machine flottante conf orme h, la revendication 

1, carac-i^risee en ce que les moyens de liaison comprennent 
deux cableis (19£, 19d) qui relient chacun l*une des rives 
(17a, 17b) k un point d ^attache commun sur la machine flot- 
tante, cette machine comprenant en outre des moyens (21) 

15 pour di^placer ce point d'ati/ache par rapport au bSti. 

16, Machine flottante conf orme Jt l*ttne des revendi- 
cations 3 h 5, caract^risee en ce que les moyens assuran't k 
la machine une directivite propre par rappor-t au courant 
comprennent des moyens (64) pour orienter 1 'Element (42a) 

20 plongean-fc dans I'eau par rappor-fc h, la roue munie de pales 
{42a) . 

17- Machine flottante conf orme k I'une des revendi- 
cations 1 ^ 16, caracterisee en ce que la roue munie de 
pales (42, 42a) comprend deux flasques (45) realises en 

25 panneau composii>e fix^s h un arbre (44), une feuille en 

resine armee (46) enroulee autour des flasques (45) et des 
pales (43) fixees h la feuille (46) selon la technique du 
lamelle-colle. 

18. Machine flcbtante conf orme k I'une des revendi- 

30 cations 1 h 16, caracterisee en ce que la roue (2a ou 2b) 
munie de pales (3) comporte mx noyau (7) forme de barques 
accolees avec leur ouverture (107) dirig^e vers I'axe de la 
roue (2a, 2b) elv bord^e de gouttiferes (108) inclinees par 
rapport a I'axe de la roue (2a, 2b). 
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